Approximation acoustique :

P(Mat) :PO +P1(M’t)
p(M,t) =po + pi1(M,t) 3 avec 1 ce qui liée a ’onde et 0 le fruide au repos
B(M, t) =19 + 1_51(M, t)
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principe fondamental de la dynamique linéarisé(Ondes sonores dans les fluides)
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Conservation de la masse(Ondes sonores dans les fluides)
dans le cas général : aa—‘; = —div(uv)
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p1 en fonction du coefficient thermoélastique
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Equation d’Alembert(Ondes sonores dans les fluides) :

on rapelle : %
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vecteur de Poynting acoustique :
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IT = Piv1

car on ne s’interresse uniquement a I’énergie transporté par I’onde sonor :
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d0f = P1dS donc la puissance 6P = 0f - v1

énergie cinétique volumique sonore e. et énergie potentielle volumique sonore e,
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Intensité sonore :

vecteur d’onde :

k= ki,




Equation de dispersion et vitesse de phase :
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La vitesse de phase : |v, = -

Impédance acoustique pour des ondes planes progessives
- Py (M7 t)
U1 (M7 t)

Ondes sphériques progressives harmoniques
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