Fonctionnement globale d’'une machine synchrone :

Un champ magnétique formait sur le stator qui tourne grace a deux phase décaler de 90°.
Un champ fixe par rapport au rotor qui poursuis le champ du stator.

Détermination du champ rotatif (uniquement liée au stator ) dans ’entrefer :
les plan de sysmétrie des courant, u, — 400 et le théoréme d’ampére nous permet détablir
pour deux phases décaler de 90° :

o Le champ magnétique n’est présent que dans ’entrefer et y’est tangent au rayons
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I’ajout de plus d’encoches permet d’obtenir une nouvelle forme pour les champs 1 et 2 :
—
o0B1(0,t) = Ks - cos(0)i(t)e,
—

oBy(0,t) = Ks - sin(0)ia(t)er
sachant que :
is(t + L) = i1(t) = I, - cos(wt)

B,(6,t) = K I, (cos(0)cos(wt) + sin(f)sin(wt)e, = K I,cos(§ — wt)e,




Détermination du champ liée au stator :
(Sachant que c’est un champ harmonique qui a tourné d’un angle «)

SN .
B.(6,t) = K,I,cos(0 — a)e,

énergie et couple du moteur synchrone:
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onrapelle: B.(0,t) = K, I 003(9 — a)é, et B,(0,t) = K,I,cos(0 — wt)e,
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Condition de Synchrnonisme :
rapellons que : £ = leR (TFB%O + 7TB o + 2mBroBsocos(a — wt)) et = (%)
F — entrefer BROBSOS/ln(a — wt)

le couple moyen n’est pas nulle a condition que le rotor tourne a la vitesse w
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Modéle éléctrique équivalent du moteur synchrone :
La condition de synchronisme et I’'usage d’un courant continue dans le rotor nous donne
un flux nul au rotor : Ugr = R, I,
Pour le modéle bi-phasé on a au niveau du stator : (pour la premiére boucle)
D1(t) = P11+ Poy1 + Pror
= L1i1(t) + 0 + Mcos(a)Ig

dé, diy

e = 7(t) = _LIE + MwlIgsin(wt — ag)

Eicrf = Molgpw = ®ow|la valeur efficace de la f.é.m dans une phase du stator




